MALZEME LIiSTESI

Rokart Anakart

Cizkon Cizgi Sensorii Karti
6V 330 Rpm Motorlar x 2
48mm Capli Tekerlekler x 2
Plastik Kelepgce x 8

20’li 1071 Pin
Makaronlar

Mini Droid Govde

Mini ug Tekerlek x 2
10mm Standoff x 3

M3 civata - somunlar

ROBOTUN MONTAJINDA KULLANILAN ARACLAR

e Yildiz ve Diiz uglu Tornavida
e  Yankeski ya da Makas

e Silikon tabancasi

e  Cakmak

MonTA)

Bu kaynakta Rokart ve Cizkon devrelerinin montajini yaptiginiz kabul edilmistir. Kartlarin montaji ile ilgili kilavuzlar CD
icerisinde yer almaktadir. Geri kalan montaj 20 dakikanizi almaktadir.

3 standoff’'u (metal aralayici) gévdeye minik
civatalarla vidalayiniz. Bu standofflar Rokart’i
taslyacaktir. Rokarti da 3 civata ile standofflara
vidalayiniz.
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Rokart’i ve Cizkon’u civatalarla gévdeye vidalayiniz.

Motor millerini tekerleklere gegiriniz. Birebir
uyumludurlar.

Motor kablolarini lehimleyiniz. Kirmizi kabloyu
motorlarda + isaretli yere, siyah kabloyu isaretsiz
yere lehimleyiniz. Bu sekilde dogru lehimleyerek
motor klemenslerine de dogru baglanti yapacagiz.

Plastik kelepgelerle motorlari gbvdeye baglayiniz.

o

Kablolar, 1071 pin ve makaronlarla iki karti birbirine
baglayacak iletisim kablolarini olusturunuz. Teknigi
O6grenmek icin http://www.robots101.com/crimp-
101-lehimsiz-soket-yapmak/ sayfasini
inceleyebilirsiniz.

ilk olarak kirmizi ve siyah kablolari kartlara
baglayalim. Bu kablolar gli¢ iletiminden sorumludur.
Cizkon’da + pine kirmizi kabloyu, - pine siyah kabloyu
baglayiniz. Rokart’ta kirmizi kablonun ucunu orta
siraya (Rokart terminallerinde tiim orta sira arti
hattir), eksi siyah kabloyu ise en alt siraya baglayiniz.
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Sinyal kablolarini robotumuza baglayalim. Sari
kablolari gizkonda 3-2-1 yazil pinlere gegiriniz.
Rokartta ise 3 numara BO’a, 2 numara Bl'e, 1
Numara B2’ye gelecek sekilde baglantilari yapiniz.

Kart baglantilari bitince soldaki gibi olacaktir.

Mini ug tekerlekleri gbvde altinda yer alan ¢entiklere
gegcirip Ustlerine silikon gibi bir yapistiriciile
sabitleyiniz.
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Motorlari M1 ve M2 Klemenslerine baglayiniz.

Baglantiyi yaparken sol fotograftaki kablo renklerine
gore baglarsaniz motorun ters dénmesi gibi bir
sorunla karsilasmazsiniz. (Motor kablolarini dogru
baglamistiniz degil mi? ©)

Son kalan plastik kelepgelerle kablo baglantilarini
toplayiniz.

9V’luk pili ¢ift tarafli bant ile robotunuzun arka
tarafina ya da orta kisima sabitleyebilirsiniz.

Robotunuzun montaji bitmistir, glizel yarismalar
cikarmaniz dilegiyle...
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PARKUR TAVSIYELERI

Cigor siyah zeminde beyaz cizgiti takip edecek sekilde tasarlanmistir. Cizgi takip parkurunuzu da yaparken bu bilgiyi
g6z 6ninde bulundurunuz.

Parkur malzemesi olarak siyah fon kartonu, siyah poset, siyah parlak seramik gibi zeminler kullanmayiniz. Tavsiye
ettigimiz zemin malzemesi 1-2mm kalinlikta mat siyah tentelerdir. (Plastik vinil levha olarak da satilmaktadir.) Mat
siyah spreyle boyanmis tahta ylizeyler ya da mat siyah boyali karton kullanimi da uygundur.

Beyaz yolun yapimiigin en uygun malzeme beyaz renkli 19 mm kalinlikta elektrikgilerin kullandigi izolasyon
bantlaridir.

ILETiSIM
Robot kiti ile ilgili sorulariniz icin e-mail gondermekten ¢ekinmeyiniz. Robotus sitemiz lzerinden iletisim formunu
da kullanabilirsiniz.

- Firat Dede — http://Www.Robotus.net Firat@robotus.net

- Robotik hakkinda bilgi kaynagina ulasmak icin http://Www.Robots101.com sitemizi ziyaret etmeyi
unutmayin.
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