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G 30.2, 4 w G 30.2’ 4 W advanced motion solutions

Versions of G 30.2 / Ausfuhrungen G 30.2 Page | Seite Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm

With gearbox | Als Getriebemotor 45

With brake | Als Bremsmotor 58

With tacho generator / Mit Tachogenerator 60

With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 61

With incremental encoder | Mit Inkrementalgeber 62

Standard / Standard On request / auf Anfrage Flat Connector/
Flachstecker A 2.8x0.5 DIN 46244
M 3, 6 Depth/Tiefe 9.05 .
e General information about the characteristics of our e Allgemeine Informationen Uber die Eigenschaften unserer E
commutated motors, see page 8 Kollektormotoren siehe S. 8 \
e With flat connection as standard, lead versions are available e Der Motor wird standardmaRig mit Flachstecker geliefert. ) A e
e Different shaft lengths as per our program available on request Litzenversionen sind lieferbar 3 ¢ - -
e The standard version has a slide bearing motor shaft e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen gemal unserem p : 3 ~ ” 2= I_\ m
e Please note that the minimum order quantity for this motor Programm lieferbar N & = N U =2 U |
is 100 pieces e |n der Standardausfiihrung ist die Motorwelle gleitgelagert = = -
e Beachten Sie, dass dieser Motor fur Bedarfsfalle ab 100 Stlick Qé . &
lieferbar ist \_l_/
M3, | 4 Depth/Tiefe 7" 2"
16:01 4005 1405
F,. =max.4N Shaft/ Welle
F s = Max. 8N front / vorne back / hinten
= 2.5x 14 mm

In accordance with EN 60034

Characteristic diagram [/ Belastungskennlinien )
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G 30.2, 12V G 30.2, 24V
Data |/ Technische Daten G 30.2
Rated voltage/
Nennspannung vDC 12 24 40
Continuous rated speed/ %
Nenndrehzahl rom¥*) 2900 3000 3500 |
Continuous rated torque/ % 0.7: 700 7000 ’ o |
Nenndrehmoment Nem*) 1 ! ! 061 s0l eo0 > e _ime
Continuous current/ A¥) 06 0.31 0.21 a . T oW
gemsmm : : : 05| s0| S0 M= :
tarting torque/ * % | S
Anlaufmoment Nem™*) 28 3 327 04| 40| 4000 / N
Starting current/ %% | _ . ®
Anlaufstrom A™) 14 0.77 0.55 £3000 // %
No load speed/ %% _ = |
Leerlaufdrehzahl rom**) 4900 5000 5400 gE_ _:;2000 | L]
No load current %% H 21000
Leerlaufstrom A*¥) 0.145 0.076 0.054 3 £ .
Rotor inertial ) = Bl i n >
Trégheitsmoment gcm M 11.5 1" 04 0 04 08 12 16 2 24 28 32 36 1‘““
Weight of motor/ G 302, 40V
Motorgewicht g 80 80 80

%) A9, = 100 K; **) 9, = 20°C
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