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advanced motion solutions

Planetary Gearboxes PLG / Planetengetriebe PLG

PLG 32 - Ring gear steel / Hohlrad Stahl PLG 52 H - Low Noise
Reduction ratiof Reduction ratio/ o
Untersetzungsverhdltnis 45 ‘ 6.25 20.25 ‘ 36 ‘ 50 91.12 ‘ 162 ‘ 288 400 Untersetzungsverhatnis BG44 45 6.25 8 15 20.25 28.12 36 50 64 91.12 126.5 162 225 288 400 512
Efficiency/ Reduction ratio/ BG42*
Wirkungsgrad 09 0.81 0.73 Untersetzungsverhélinis [BG45* 45 6.25 8 15 20.25 28.12 36 50 64 9112 126.5 162 225 288 400 512
Number of stages/ Reduction ratio/ «
Stufenzahl 1 2 3 Untersetzungsverhaltnis BG65 45 6.25 8 15 20.25 28.12 36 50 64 9112 126.5 162 225 288 400 512
Continuous torque/ Efficiency/
Dauerdrehmoment Nem 40 180 400 Wirkungsgrad 09 081 073
Weight of gearbox/ Number of stages/
Getriebegewicht kg 0.14 018 023 Stufenzahl 1 2 3
Axial load/radial load/ Continuous torque/
Axiallast/Radiallast N 30/100 30/100 30/100 Dauerdrehmoment Nem 120 800 2400
Weight of gearbox/
PLG 32 H - Low Noise Somabogowicte __| 0 | 19 o o
- = Axial load/radial load/ N 500/350 500/350 500/350
Reduction ratiol 45 20.25 9112 Axiallast/Radiallast
Untersetzungsverhaltnis ) : .
Efficiency/ .
Wirkungsgrad 09 081 0.73 PLG 60 - Low Noise
Number of stages/ Reduction ratio/ "
Stufenzahl L 2 8 Untersetzungsverhaltnis BCE < 4 7 iz (2 03 2l S0 &2 a8 w
Continuous torque/ Reduction ratio/ *
Dauerdrehmoment Nem 40 150 400 Untersetzungsverhaltnis BG65 g 8 7 o 2 13 2l 0 W ® n
Weight of gearbox/ Efficiency/
Getriebegewicht kg 0.17 0 0.24 Wirkungsgrad 09 081
Axial load/radial load/ Number of stages/
Axiallast/Radiallast N 80/100 307100 307100 Stufenzahl ! 2
Continuous torque/
Nem 500 2500
3 . D dreh t
PLG 42 K - Ring gear plastic / Hohlrad Kunststoff V\ju,e;rrefmon;e;
» ‘ ‘eight of gearbo. K 0.55 0.78
- 4 ‘ 625 ‘ 8 16 ‘ 25 ‘ 2 ‘ 50 ‘ 64 100 ‘ 128 ‘ 156 ‘ 200 ‘ 256 ‘ 3125 ‘ 400 ‘ 512 Getriebegewicht 9
or Axial load/radiial load]
Efficiency/ Axiallast/Radiall N 500/350 500/350
Wirkungegrad 09 0.81 073 xiallast/Radiallast
Number of stages/
1 2 3 3
Stufenzahl PLG 75 - Ring gear steel | Hohlrad Stahl
Continuous torque/ i i
Donaons @ [Nem| 70 130 300 ﬁﬁ%@g‘gﬁ’éﬁem&m 4 ‘ 55 ‘ 7 ‘ 10 ‘ 145 | 168 ‘ 23.1 ‘ 275 ‘ 29.4‘ 35 ‘ 42 ‘ 50 ‘60.9‘ 70 ‘101.5 70.56‘ 84 ‘ 100 ‘115.5‘ 147 ‘ 175 ‘ 210 ‘ 250 ‘304.5‘362.5‘426.3‘5075‘710.5
Weight of gearbox/ Efficiency/
Getriebegewicht kg 0.16 0.20 0.25 \/V\rkungsygrad 085 072 061
Axial load/radial load/ Number of stages/
Axiallast/Radiallast N | 150230 160/230 101230 Stufensahl o ! 2 8
Continuous torque/ ’ ] .
. Ncem | up to/ bis 2500 up to/bis 12000 up to/bis 16000
PLG 42 S - Ring gear steel | Hohlrad Stahl Dauerdrehmoment
y - Weight of gearbox/
Gﬁfe”égu’n@gtg s B8] 4 625 8 16 25 2 50 64 100 128 156 200 256 3125 400 512 Getriebegewicht kg | 15 26 37
) P Axial load/radial load/
Redluction ratio/ BG42* } : N 1000/1000 1000/1000 1000/1000
Untersetzungsverhainis |BG45* 4 6.25 8 16 25 32 50 64 100 128 156 200 256 3125 400 512 Axiallast/Radiallast
Reductionratil |ggaex| 4 625 8 16 25 32 50 64 100 128 156 200 266 3125 400 512
Untersetzungsverhaltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad 08 081 0.73
Number of stages/
Stufenzahl ! 2 3

Continuous torque/ 30 (plastic planet gears,

Dauerdrehmoment Nem Kunstoff-Planetenrader) /350 600 1400
Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 027 037 047
Axial load/radial load/ N 150/250 1501250 150250

Axiallast/Radiallast

PLG 52 - Ring gear Steel or plastic / Hohlrad Stahl oder Kunststoff

Redluction ratio/

Untersetzungsverhatnis 4 ‘ 6.25 ‘ 8 15 ‘ 20.25 ‘ 28.12 ‘ 36 ‘ 50 ‘ 64 9112 ‘ 126.5 ‘ 162 ‘ 225 ‘ 283 ‘ 400 ‘ 512
Efficiency/

Wirkungsgrad 09 081 073
Number of stages/ 1 9 3
Stufenzahl

Continuous torque/ Nem 120 800 2400
Dauerdrehmoment

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 058 072 088
Axial load/radial load)

Axiallast/Radiallast N | 500550 500/350 500/350

Standard/ Standard ~ On request / auf Anfrage

* Ratios depending on combined motor
* Untersetzungen abhangig vom kombinierten Motor

Standard / Standard On request [ auf Anfrage
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- - - - dvanced motion solution
Dimensions of PLG / MaBzeichnungen PLG Notes / Notizen e
PLG 60
Gl0061A]
Parallel key‘Pussfeder
20'DIN 6885

o 5x5x

@15

Motor _@

f 60 o5

L (see p. 66 / sighe S. 66)

32 0.8

PLG 75

Parallel Key/Passfeder 6x6x28
o0° GRS |

,,,,,,,,, B © J0.05]A]

-------------------------------------------------- 0 = NF/’ 008

=
= Hir il
Motor . I I 1| — .
®-Z A\
~=—" | ] ﬁ B Centring/

i /M(; g 50 o Zen(IJrieru/ng fM6

16 deep/tie — - . 18 deep/tie

f 65+0.1 Aol L (see p. 66 / siehe . 66) 4941

e Dimension drawings of complete drives (motor and gear) are available at www.dunkermotoren.com (Products -> direct selection)
e Mafzeichnungen von kompletten Antrieben (MotorGetriebe-Kombinationen) erhalten Sie auf unserer Homepage: www.dunkermotoren.de (Produkte -> direkte Produktauswahl)
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Planetary Gearboxes PLG / Planetengetriebe PLG
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advanced motion solutions

PLG 24 - Ring gear and Planet gears steel /| Hohlrad und Planetenrader Stahl

PLG 42 S - Ring gear steel / Hohlrad Stahl

Redluction ratio/
Untersetzungsverhaltnis

433

6 1875

332

812 ‘ 1438

199.3

276

353

Reduction ratiol
Untersetzungsverhaltnis

4 ‘ 6.25 ‘ 8

100

3125 ‘ 400 ‘ 512

Efficiency/
Wirkungsgrad

09

0.81

0.73

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.73

Number of stages/
Stufenzahl

Number of stages/
Stufenzahl

1

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

30

45

60

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

90 (plastic planet gears, Kunststoff-
Planetenrader) /350

600

1400

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

0.019

0.025

0.035

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

0.27

0.37

047

Axial load/radiial load]
Axiallast/Radiallast

512

512

512

Axial load/raclial load/
Axiallast/Radiallast

150/250

150/250

150/250

PLG 30 - Ring gear plastic / Hohlrad Kunststoff

PLG 52 - Ring gear Steel or plastic /| Hohlrad Stahl oder Kunststoff

G30.2*
G30.1*

Reduction ratio
Untersetzungsverhaltnis

45

6.25

8 15

20.25

28.125

36

50 9112 126.56

162

175.78

288

400

Reduction ratio/
Untersetzungsverhaltnis

45 6.25 ‘ 8

15 ‘ 20.25 ‘ 28.12 ‘ 36 ‘

9112 ‘ 1265 ‘ 162 ‘

Reduction ratio/

Untersetzungsverhaltnis Set0

45

6.25

20.25

28.125

36

50 9112 126.56

162

288

400

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.81

0.73

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

Number of stages/
Stufenzahl

2

Number of stages/
Stufenzahl

1

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

120

800

2400

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

40

80

180

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

0.56

0.72

0.88

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

0.05

0.08

0.09

Axial loadradlial loac
Axiallast/Radiallast

500/350

500/350

500/350

Axial load/radial load/
Axiallast/Radiallast

10/24

10/24

10/24

PLG 52 H - Low Noi

PLG 30 H - Low Noi

se

Reduction ratio/
Untersetzungsverhaltnis

45 ‘ 6.25 ‘ 8 ‘

15

15 ‘20.25‘ 36 ‘ 50 ‘ 64 ‘71.875

9112 ‘ 126.5‘ 162 ‘ 225 ‘ 288 ‘ 400 ‘ 512 ‘ 575

Reduction ratiol
Untersetzungsverhaltnis

45 ‘ 6.25 ‘ 8

15 ‘ 20.25 ‘ 28.12 ‘ 36 ‘

9112 ‘ 12656 ‘ 162 ‘

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.81

0.73

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.81

0.73

Number of stages/
Stufenzahl

1

3

Number of stages/
Stufenzahl

1

2

3

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem

40

80

180

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

120

800

2400

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg

0.08

0N

0.12

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

06

0.72

0.88

Axial load/radiial load
Axiallast/Radiallast

10/24

10/24

10/24

Axial load/radlial load/
Axiallast/Radiallast

500/350

500/350

500/350

PLG 60 - Low Noise

PLG 32 - Ring gear steel | Hohlrad Stahl

G30.2*
G30.1*

Reduction ratiof
Untersetzungsverhaltnis

45

6.25

8

15 20.25

28.125

36

39

50

9112

1265 162 225

288

3125

400

512

589.5

10125

Reduction ratiof GR51*
Untersetzungsverhaltnis |GR53*

21 30

49 70

Redluction ratio/
Untersetzungsverhaltnis

G30.0*
GR42*

45

6.25

8

15 20.25

28.1256

36

39

50

9112

1265 162

288

3125

400

512

1012.5

Reduction ratiol GR63*
Untersetzungsverhaltnis |GR80*

21 30

49 70

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.73

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

Number of stages/
Stufenzahl

Number of stages/
Stufenzahl

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem

400

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

500

2500

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg

0.14

0.18

0.23

Weight of gearbox/
Getriebegewicht

0.55

0.78

Axial load/radlial load]
Axallast/Radiallast

30/100

30/100

30/100

Axial load/raclial load
Axiallast/Radiallast

500/350

500/350

PLG 75 - Ring gear steel | Hohlrad Stahl

PLG 32 H - Low Noi

se

Reduction ratiof
Untersetzungsverhaltnis

45

‘ 6.25 ‘ 8 ‘ 15

15 ‘20.25‘ 36 ‘ 50 ‘ 64 ‘71.875

9112 ‘ 126.5‘ 162 ‘ 226 ‘ 288 ‘ 400 ‘ 512 ‘ 576

Efficiencyl
Wirkungsgrad

09

0.81

0.73

Number of stages/
Stufenzahl

1

2

3

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nom

40

150

400

Weight of gearbox/ K
Getriebegewicht 9

0.17

0.21

0.24

Axial load/radial load/
Axiallast/Radiallast

30/100

30/100

30/100

ﬁﬁiﬁg@uﬁ’é&mamig 4 ‘ 55 ‘ 7 ‘ 10 ‘ 145 | 168 ‘ 23.1 ‘ 275 ‘ 294‘ 3B | 42 ‘ 50 ‘60,9‘ 70 ‘101.5 7056‘ 84 ‘ 100 ‘1155‘ 147 ‘ 175 ‘ 210 ‘ 250 ‘304.5‘3625‘426.3‘5075‘710.5
%ﬁiﬁggggrad 0.85 072 061

e 1 : ;

ot Nom | 2500 12000 16000

G@i%ﬁ%ﬁvﬁﬁw kg | 15 26 37

ﬁgﬁéﬁdl%/razdglla@fd N | 1000/1000 1000/1000 1000/1000

PLG 42 K - Ring gear plastic /| Hohlrad Kunststoff

G30.2*
G30.1*
G30.0*

Reduction ratio/
Untersetzungsverhaltnis

6.25

8

32

50

3125

400

512

Redluction ratio/

Untersetzungsverhaltnis G2

6.25

25

32

50

100 128 156

200

256

3125

400

512

Efficiency/
Wirkungsgrad

0.81

0.73

Number of stages/
Stufenzahl

2

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem

130

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg

0.20

Axial load/radiial load/
Axiallast/Radiallast

150/230

160/230

150/230

46

* Ratios depending on combined motor

* Untersetzungen abhangig vom kombinierten Motor

Standard [ Standard

On request [ auf Anfrage
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Dimensions of PLG / MafR3zeichnungen PLG

Lengths L motor gearbox combination / Lange L Antrieb (mm + 2) PLG 24
PLG 24 PLG30/PLG30H PLG32/PLG32H PLG42S/PLG42K| PLG52/PLG52H PLG 60 PLG 75
Stages/ Stufenzahl | 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 1 2 3
#10.03
GR 22 68 | 75 | 83 ©| 01 [A
G 30.2 68/75 | 78/85 | 88/95 | 70/75 | 80/85 | 90/95
G 30.1 78/85 | 88/95 | 98/105 | 80/85 | 90/95 | 100/105 fmm ey s
| ® (4] 3
G 30.0 103/110 | 113/120 | 123/130 | 105/110 | 115/120 | 125/130 | 122 | 134 | 146 ! -
! Motor =
GR 42x25 100 110 120 17 | 127 | 140 | 120 | 1355 | 1505 I - =
I
GR 42x40 15 125 135 132 | 142 | 155 | 135 | 1505 | 1655 | @
GR 51x30 145 | 1605 | 1755 | 151 | 178 ]
GR 51x58 175 | 1905 | 2055 | 181 | 208 )
GR 53x30 145 | 1605 | 1755 | 161 | 178 M2 (3x120°) - L (see p. 48 / siche S. 48) 1706
e
GR 53x58 175 | 190.5 | 2055 | 181 208 M3 (3x120°)
GR 53x30 S| 1975 | 213 | 228 | 2065 | 2335
GR 53x58 Sl 2275 | 243 | 258 | 2365 | 2635
GR 63x25 145 | 1605 | 1755 | 151 | 178 | 175 | 201 | 228 PLG30/PLG30H
GR 63x55 175 | 1905 | 2055 | 181 | 208 | 205 | 231 | 258
GR 63x25 S| 190 | 2055 | 2205 | 196 | 223 | 220 | 246 | 273
GR 63x55 S| 220 | 2355 | 2505 | 226 | 253 | 250 | 276 | 303
S 5 £ S
GR 80x40 191 | 218 | 215 | 241 | 268 S P2 i 1005 A]
~
GR 80x80 231 | 268 | 255 | 281 | 308 1 < _ % i
|5 S =2
Gearbox without motor/ b =y I T
S 23 | 31 | 385 28 38 48 28 38 48 47 57 70 50 | 655 | 805 | 56 83 80 | 106 | 133 A Mofor -
: — & ————M——T
i ] |
o I-l)3
12.01 2
2% Toa[4] L (see p. 48 / siche S. 48) 20:05
PLG 32 /PLG 32 H
[©[0.057 Af
f — Q)
. i I
Motor e —
H H o
| =
] 07+0‘3
3
L (see p. 48 / siche S. 48) 2006
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Gear motors Getriebemotoren

General guidance on selecting
a reduction gear motor

The efficiency of planetary gear units is
very much greater than that of worm gear
units, and they are therefore preferable.

The maximum permitted continuous
torque must not be exceeded. Overloading
increases wear of the gears. In limit cases it
is advisable to choose the next bigger gear.

Preference should be given to the motor
with the lower speed. Low motor speed
means lower gear wear and less running

noise.

The catalogue permits preliminary
selection in terms of speed and load ranges.
The motor can be matched exactly to your
operating conditions on request.

Load capacity and weights
Belastbarkeit und Gewichte

stock program at: /aktuelles Lagerprogramm unter:
www.dunkermotoren.de/lagerliste

Allgemeine Hinweise zur Auswahl eines
Getriebemotors

Planetengetriebe haben gegeniber
Schneckengetrieben einen wesentlich bes-
seren Wirkungsgrad und sind deshalb zu
bevorzugen.

Das maximal zuldssige Daverdreh-
moment darf nicht Gberschritten werden.
Uberlastung hat gréferen  Gebtriebe-
verschleif3 zur Folge. In Grenzféllen wéhlt
man zweckmdfBig das néchstgroflere
Getriebe.

Dem Motor mit niedrigerer Drehzahl
ist der Vorzug zu geben. Geringe Motor-
drehzahl bedeutet geringeren Getriebe-
verschleif3 und geringeres Laufgerdusch.

Der Katalog gestattet eine Vorauswahl
in Drehzahl- und Lastbereichen. Eine exak-
te Anpassung des Motors an lhre Betriebs-
bedingungen erfolgt auf Anfrage.

Possible combinations Kombinationsméglichkeiten

Type Max. continuous Max.
torque weight m
Max. Daver- Max.
Drehmoment | Gewicht m
Ncm kg
PLG 32.0
1stage/stufig 30 0.14
2stage/stufig 150 0.18
3stage/stufig 400 0.23
PLG 52.0/H
1stage/ stufig 120 0.55
2stage/stufig 800 0.72
3stage/stufig 2400 0.88
PLG 75
1stage/ stufig 2500 1.5
2stage/stufig 12000 2.6
3stage/stufig 16000 3.7
SG 62 100 - 150* 0.3
SG 80 200 - 400* 0.4
SG 120 800 - 1500* 2.0

*Depending on ratio / *Je nach Untersetzung.

Alternating- Planetary gear Worm gear
current motor

Wechselstrom- | Planetengetriebe | Schneckengetriebe
motor

PLG SG

Type 32.0 g%a/ 75 62 | 80 (120
KD 42 v
KD/DR 52.1 v v
KD/DR 62.1 v v
KD/DR 52.0 v v
KD/DR 62.0 v v v 4

The torque at the dgear shaft is calculated as follows:
Das Moment an der Getriebewelle errechnet sich wie folgt:

MGear Getriecbe = MN Motor X | X 1

MN motor = rated torque of motor; i = reduction ratio; 1 = efficiency of gear
The permitted continuous torques must not be exceeded

MN Motor = Nenndrehmoment des Motors i = Untersetzung; 1 = Getriebebewirkungsgrad
Es ist darauf zu achten, daf} die zuldssigen Daverdrehmomente nicht iiberschritten werden.

Specification by pattern Unterscheidung nach der Bauform

Series Baureihe PLG Planetary gear unit of round pattern  Planefengetriebe in runder Bauform

Series Baureihe SG = Worm gear unit of cubic pattern  Schneckengetriebe in kubischer Bauform

@unkermotoren




Gear motors Getriebemotoren

Series/Baureihe PLG

A.C.-/Three-phase motors with Planetary gear
Wechselstrom-/Drehstrommotoren mit Planetengetriebe

General points

Planetary gear units make it possible
to transmit high torques in a small volume.

Made comp/etely of high-grade steel
and lubricated with a lubricant with high
adhesion, these gear units are well suited
for industrial applications.

stock program at: /aktuelles Lagerprogramm unter:
www.dunkermotoren.de/lagerliste

Allgemeine Hinweise

Planefengetriebe erlauben das Uber-
tragen hoher Drehmomente bei kleinstem
Bauvolumen.

Komplett aus hochwertigem Stahl
gefertigt und mit einer Haftfettschmierung
versehen, eignen sich diese Getriebe fir

Gear motors Getriebemotoren
Series/Baureihe PLG

A.C.-/Three-phase motors with Planetary gear
Wechselstrom-/Drehstrommotoren mit Planetengetriebe

Planetary gear Planetengetriebe PLG 75
I-stage up to 25 Nm
2-stage up to 120 Nm
3-stage up to 160 Nm
Tstufig bis 2500 Ncm

2stufig bis 12000 Nem
3stufig bis 16000 Nem

The outer ring gear also forms the die industrielle Anwendung. Ratio Efficiency Number of
. . . . X . Untersetzungs- Wirkungs- stages
gear unit casing. Symmetrical force dis- Das Hohlrad stellt gleichzeitig das Ge- B grad Stofernzahl
tribution is ensured by the self-cen-tring triebegehduse dar.
. : . 4 1 0,85 1
planet wheel carrier. Selbstzentrierende Planetentréiger ga-
The output shaft with its double ball rantieren eine symmetrische Kraftvertei- 5,5 d 0,85 1
bearings can handle high radial loads. lung. 7 :1 0,85 1
9 g 9
Die zweifach kuge|ge|qgerte Getrie- 10 .1 0,85 ]
belc:usgangswefue nimmt hohe radiale 14,5 1 0,85 1
Belastungen aut. 16,8 1 072 )
23,1 :1 0,72 2
Gear unit types Getriebeausfihrungen 275 0,72 2
35 :1 0,72 2
Planetary gear Planetengeiriebe PLG 32.0| Planetary gear Planetengetriebe PLG 52.0 | Planetary gear Planetengetriebe PLG 52H 42 :1 0,72 2
1-stage for continuous forques up to 30 Necm 1-stage for continuous torques up to 120 Nem I-stage up fo 120 Nem 50 1 072 2
2-stage for continuous forques up to 150 Nem 2-stage for continuous torques up to 800 Ncm 2-stage up to 800 Ncm 70 1 072 5
3-stage for continuous torques up to 400 Ncm 3-stage for continuous torques up to 2400 Ncm 3-stage up to 2400 Nem : .
1stufig fir Dauerdrehmomente bis 30 Nem 1stufig fir Daverdrehmomente bis 120 Nem 1stufig bis 120 Ncm 100 il 0,61 3
2stufig fir Dauverdrehmomente bis 150 Ncm 2stufig fir Dauerdrehmomente bis 800 Necm 2stufig bis 800 Ncm 147 :1 0,61 3
3stufig fir Daverdrehmomente bis 400 Ncm 3stufig fiir Dauerdrehmomente bis 2400 Ncm 3stufig bis 2400 Ncm 175 .1 0,61 3
Ratio Efficiency | Number of Ratio Efficiency | Number of Ratio Efficiency | Number of 210 :1 0,61 3
Untersetzungs- Wirkungs- stages Untersetzungs- Wirkungs- stages Untersetzungs- Wirkungs- stages 250 . 061 3
verhdlinis grad Stufenzahl verhélinis grad Stufenzahl verhdlinis grad Stufenzahl -
4.5 :1 0.90 1 4.5 :1 0.90 1 4.5 1 0.90 1
6.25: 1 090 . 6.25: 1 0.90 1 6.25 1 0.90 1 Shaft load capacity Wellenbelastbarkeit PLG 75
8 1 0.90 1 8 -1 0.90 1 8* 1 0.90 1 Axial load Axiallast max. 1000 N
. 1 01 81 2 . Radial load Radiallast max. 1000 N
20.25:1 0.81 2 3 08 15 + 1 081 2 (wirksam 25 mm ab Anschraubebene)
36 1 0.81 2 20.25:1 0.81 2 20.25 1 0.81 2
50 :1 0.81 2 28.12:1 0.81 2 28.12 i1 0.81 2
91.12:1 0.73 3 36 1 0.81 2 36* i1 0.81 2
162 :1 0.73 3 50 -1 0.81 2 50* 01 0.81 2
288 :1 0.73 3 64 1 0.81 2 64" i1 0.81 2
400 1 0.73 3 91.12:1 0.73 3 91.12 1 0.73 3
512 1 0.73 3 126.56 : 1 0.73 3 126.56 | 0.73 3
Shaft load capacity Wellenbelastbarkeit PLG 32.0 162 1 0.73 3 162 1 0.73 3
225 1 0.73 3 * :
Axial load Axiallast 30N 288 ] 073 3 225 1 0.73 3
Radial load Radiallast 100 N i 288 1 0.73 3
(applied in center of standard gear shaft) 400 1 0.73 3 400* 01 0.73 3
(mittig Getriebewelle) 512 1 073 3 512* 1 0.73 3
Shaft load capacity Wellenbelastbarkeit PLG 52.0 Shaft load capacity Wellenbelastbarkeit PLG 52 H
Axial load Axiallast 500 N Axial load Axiallast 500 N
(with axially protected desi‘%n) (with axially protected des_i%n)
" Please notice: toothed motor shafts require a minimum (bei axial gesicherter Ausfiihrung) (bei axial gesicherter Ausfihrung)
order quantity and the delivery time will be longer. Radial load Radiallast 350 N Radial load Radiallast 350 N

" Motorwelle verzahnt, léngere Lieferzeiten
beriicksichtigen, als Kleinstickzahl nicht lieferbar.

(applied in center of woodruff key)
(bepipl\ll\iﬁe‘ Scheibenfet‘;lver) e

@unkermotoren

(applied in center of woodruff key)
(bgipMiﬂe Scheibenfeder) 7
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e stock program at: /aktuelles Lagerprogramm unter: e
Gear motors Getriebemotoren were. dunkermotoren de/lagerliste Gear motors Getriebemotoren

Series/Baureihe PLG Series/Baureihe PLG
A.C.-/Three-phase motors with Planetary gear A.C.-/Three-phase motors with Planetary gear
Wechselstrom-/Drehstrommotoren mit Planetengetriebe Wechselstrom-/Drehstrommotoren mit Planetengetriebe
Motor KD 42x30/PLG 32.0 Motor KD/DR 52.0/PLG 52.0/H
2 e GEAR UNIT STAGES DIM. | 5 — MOTORTYPES  DIM. MASS |,
= 20 — GETRIEBESTUFEN MASS | . 5 e S e
Zwischenfionsen MR 1N 5 Istage 1stufig 31 R = ¥ : 2 %
. I & . : 52.0x60 146 + 1
o g g 2stage 2stufig 40 (/ N\ K8 B _ﬂ = ; T 2 -
oo ] 2 p—— P g ? , - ! = ¥ N 52.0x40 ASTO 166.5
——H‘J:—" 3 1= stage 3stutig i\\ 2 l1 b s
o L B L. o 52.0x60 ASTO 182.5
‘_| : 113 IIl ]
D ‘ -5 = L, 250 GEAR UNIT STAGES DIM. I,
i 001 M20  M16
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