ROKART VER 3.1 AYRINTILI MONTAJ KILAVUZU

MALZEME LIiSTESI

16F628A

L293D

7805

16 pin dip soket

18 pin dip soket

Tek sira erkek soket (Header)
Kirmizi led

Minik sari ledler x 2

Minik yesil ledler x 2

2’1i Klemensx 3

Anahtar (SWT)

Buzzer

1 Kohm direng (R3) (Kahverengi -

Siyah - Kirmizi)

DEVRENIN MONTAJINDA KULLANILAN ARACLAR

2,2Kohm direng x 2 (R4) (Kirmizi —
Kirmizi - Kirmizi) o
e 1000hm direng (R5) (Kahverengi - o
Siyah - Kahverengi) N

Lehim teli
25 — 40 watt havya
Yankeski

e 100uF Kondansator (C3)

e 1uF Kondansator (C4)

e 100nf kondansator x 3 (C2) (Beyaz,
mika kondansatorler)

e 1000uF Kondansator (C1)

e Rokart Baski devresi (PCB)

e 9V Pil Klipsi

e Maket bigag

MonTa)

Devrenin montajini yapmak lehimlemedeki becerinize gére 15 - 20 dakika aliyor. Tim basamaklar ayrintili olarak
anlatilmistir. Takildiginiz konularda e-mail gondermekten ¢ekinmeyiniz.

Direngleri lehimliyoruz. Malzeme listesinde belirttigimiz 4
direnci R2 ve R3, R4 (2 adet) yazil yerlere yerlestirin ve
lehimleyin.

1000hm direng ileride lehimleyecegimiz buzzer'dan (ses
cikartan devre elemanimiz) yiksek akim gegip Pic 16F628A
entegresinin yanmamasini saglamaktadir.

1lkohm direng de sonraki asamalarda lehimleyecegimiz kirmizi
led’e seri bagl olup led icin voltaj disirerek akim korumasi
yapmaktadir.

Direnclerin kestiginiz bacaklariyla baski devrede ¢izgiyle
isaretlenmis 2 adet atlama baglantisini yapin. 3. Yatay atlama
(Mavi ile isaretlenmis) en son yapilacaktir.
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Maket bigagiyla birbirine degen iki lehimleme pad’ini gizik
atarak ayiriniz. (Pic 16F628 baglantisinin 15. ve 14. Bacag))

14. ve 15. Pad’ler

16pin, 18 pin soketi lehimliyoruz. Soketleri yerlestirirken baski
devre lzerindeki ¢centikli isarete gore yerlestiriniz. Entegre
soketleri kullanmamizin nedeni kullandigimiz Pic16F628A ve
L293D entegrelerini yiksek sicakliktan korumak.

100nf kondansatorleri lehimliyoruz. 100nf kondansatorler
kutupsuzdur.

Bu kondansatérlerin amaci devrede olusan elektriksel
glrdltileri olustuklari anda iglerinde tutup temiz elektrik
¢ikisini saglamak.

L293D soketinin altinda ve lstline yer alan kondansatorler
motor cikislarina paralel bagli, motorlardan kaynaklanabilecek
B s o elektriksel glriltileri emmek igin kullaniyoruz. En solda yer
Robotus.Net alan 100nf"1in gorevi ise voltaj regiilatori cikisini elektriksel

: giriltilerden temizlemek.

5 Ledi (2 Sari1 2 yesil ve Kirmizi) de yerlerine yerlestirip
lehimliyoruz. Kirmizi Led sol Ust ksede olacak.

Sari ve yesil ledleri D2 ve D3 Yazili yerlere birbirlerine gore
bacaklari ters baglanacak sekilde yerlestirip (sol
fotograftaki gibi) lehimleyebilirsiniz.

Kiguk ledleri birbirine gore ters yerlestiriyoruz, bu sekilde
motor bir yone giderken sari led diger yone giderken yesil led

RoKart Ver3.1 §=— yanacak.
Robotus.Net =

Buzzer’i lehimleyiniz. Buzzer kutupludur, ters baglarsaniz
¢alismayacaktir. Buzzer lzerinde yer alan + isareti sag alt
¢apraza bakacak sekilde lehimleyiniz.

Buzzer’i devrede program akisini gdstermek icin ya da program
baslangicindan karttan bilgi almak icin kullaniyoruz. Ornegin
minisumo robot gibi projelerde ilk 5sn bekleme de
programlayarak buzzerdan her saniyede ses ¢ikmasini

ggggg;/ﬁrgg o saglayabilirsiniz. Buzzer Pic16F628A’nin Porta.2 pinine baghdir.
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Tek sira erkek soketleri lehimleyecegiz.

40 pinlik tek sira erkek soketten 3 adet 6 pinlik, 2 adet 3 pin ve
1 adet 2 pinlik olarak kiriniz. Fotografta isaretlenmis yerlere
gecirerek lehimleyiniz. Bu pinler kartin, sensorler gibi
elemanlarla haberlesmesinde kullanilacak. 6’ pinleri sirayla
kartta yazili BO,B1...B5 sirasina gegirip lehimleyiniz. Her sira
bitince ikinci 6’li pini ekleyiniz.

7805 entegresini lehimleyiniz. 3 bacakli entegreyi fotograftaki
gibi disari bakacak sekilde 7805 yazili yere yerlestiriniz.

7805 entegresi Rokart’in ¢alismasi icin gereken 5V’u saglayan
voltaj reglilatori entegresidir. Giristen gelen 6-7V Usti voltaj
degerlerini ¢ikista 5V’a indirir. Sensorlerimiz, Pic 16F628A ve

L293D entegresi de ¢alismak icin 5V’a ihtiya¢ duyarlar.

Elektrolitik kondansatorleri baglayiniz. Bunlar silindirik sekilli
kondansatérlerdir. Kutupludurlar, ters baglamaniz devrenin
diizglin calismamasina ve kondansatérlerin patlamasina yol
acabilir.

Eksi bacaklar (Beyaz serit hattinin yer aldig1 daha kisa bacak)
fotograftaki gibi ice bakacak sekilde yerlestirip lehimleyiniz. Bu
3 kondansatorde voltaj regiilatorii devresinin
tamamlayicilaridir.

2’li klemensleri lehimliyoruz. Bu klemenslerin 2 si (M1 ve M2)
motor cikislaridir. Sol Ust kdsede yer alan klemens ise gli¢
girisidir. GUg girisini yaparken +,- yazili yerlere dikkat ederek
voltaj uygulayiniz.

g

N ey
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Anahtari yerlestirecegiz. Anahtarin devre Ustiindeki yeri (SWT)
1000uF kondansator tarafindan kapatiimistir. Alttan
lehimlemek igin solda yer alan islemleri gergeklestiriniz.
Anahtarin herhangi bir ug bacagini (1. Ya da 3. Bacak) kesiniz.
Rokart baski devresi altinda 1. Lehimleme pad’ine ve 3.
Lehimleme padine (2. Ve 3. Lehimleme padleri birine baghdir)
lehimleyiniz.
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Paketten gikan sari kabloyu 2. Sirada yapmadigimiz mavi
atlama igin kullanacagiz. Sari kabloyu uglarindan biraz siyirarak
alttan bos kalmis iki lehimleme pad’ine lehimleyiniz.

Son elemanlari da yerlestirdigimizde Rokart tamamlanmis
olacaktir.

L293D motor siirlici entegresini sag tarafa ¢entik yoni sola
(iceri) bakacak sekilde baglayiniz.

Pic16F628A entegresinin ¢entigi yukari bakacak sekilde
yerlestiriniz.

Terminallere glig girisini yapmak i¢in paketten gikan jumper’i
" o e L w .
W R . 3’1t baglanti pininde orta s'lrfa\ ve 5V yazan yerg yerlestiriniz
Robotus Net ¥ Servo motor uygulamalari iginse orta sira ve Vin yazan yere
' - yerlestiriniz.

| RRBSY

9V pil klipsini sol list kdsede yer alan voltaj girisi
klemensine baglayabilirsiniz.

+ isaretli klemens deligi -> Kirmizi kablo
- isaretli klemens deligi -> Siyah kablo

Kartimizin montaji bitmistir.

RoKart Ver3.1
ffobotus.Net
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Terminaller

Rokartin sensor baglantilari terminaller araciligiyla
yapilmaktadir. Terminallerin ist sirasinda BO’dan
B5’e kadar numaralar bulunmaktadir. Bu
numaralar Pic16F628A’ya bagli olan pinleri isaret
eder. Sensoér baglantilarinizi bu pinlere
yaptiginizda sensoérler dogrudan pic’in
portb.0’dan portb.5 pinlerine baglanmis olacaktir.
Ayni sekilde A3-A4-A5 ve A1-AO0 pinleri de pic’in
Porta.3, Porta.4, Porta.5 ve Porta.1, Porta.0
pinlerine baglanmistir.

Gig cikiglan

Terminallerin orta sirasi soldan saga oldugu gibi
+5V sirasidir. Sensorlerinize toplam 6 pinden 5V
elektrik saglayabilirsiniz.

En alt sirada soldan saga tamamiyle toprak (eksi,
0V) sirasidir. Arti ve eksi isaretleri baski devre
Gzerinde de yer almaktadir.

MUHTEMEL SORUNLAR
Hatalarin gok biyik bir bolimi entegre soketinde olusabilen soguk lehimlerden ya da temizlenmemis lehim
¢apaklarindan kaynaklanmaktadir.

Anahtari aginca kirmizi led yanmiyor. 7805 entegresine voltaj geldiginden emin olun(
Multimetre yardimiyla kontrol edebilirsiniz) ve
jumper, kirmizi led baglantinizi kontrol edin.

Anahtar acinca kirmizi led yanmiyor. 7805 Devrenizde kisa devre yapilmistir. Kondansator

Isinlyor. lehimlerinin birbirleriyle degmediginden emin olun.
Diger yapilan bir hata da Picl6F628A
mikrodenetleyici entegresini ters takmaktir. Centik
yukari bakacak sekilde takiniz.

ROKART’ LA YAPILMIS PROJELER

Tam projeler icin http://www.robotus.net/robot-projeleriniz.asp adresindeki sayfayi inceleyebilirsiniz. Rokart tim
temel robotik projeleri icin uygundur. Ornek programlar Rokart sayfasinda yer almaktadir.

ILETiSIM

Kart ile ilgili sorulariniz igin e-mail gondermekten gekinmeyiniz. Robotus sitemiz lizerinden iletisim formunu da
kullanabilirsiniz.

- Firat Dede — http://Www.Robotus.net Firat@robotus.net

- Robotik hakkinda bilgi kaynagina ulagsmak icin http://Www.Robots101.com sitemizi ziyaret etmeyi
unutmayin.
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http://www.robotus.net/robot-projeleriniz.asp
http://www.robotus.net/rokart-temel-robotik-karti.asp
http://www.robotus.net/
http://www.robots101.com/

