GX))) Ultrasonik sensér
300cm’e kadar uzaklik 6l¢iimi yapabileceginiz kolay
kullanimh bir ultrasonik sensordr.

Kullanim

Sensor mikrodenetleyici ile kullaniimahdir. Tim
mikrodenetleyicilerle uyumludur.

Mcu, sensorin Trigger girisine minimum 10uS’lik
tetik sinyali (high) yollar.

Mikrodenetleyici sonrasinda sensdrden ¢ikis yapan
eko sinyalinin genligini okuyarak mesafe 6lcimini

yapar.
VCC 5V giris
Ozelikler GND Toprak (0V) girig

Trig Tetik Sinyali girisi
e 300 Santimetre menzile sahiptir Echo Eko (yanki) sinyali cikisi
e 5V'da 2ma akim ¢ekmektedir. -

) o o Out Baglanmayacaktir.
e Mikrodenetleyicilerle birlikte kullaniimalidir.
e 50ms tepki siresi.
e 30 °algilama agisl.
e Agirhk: 20 gr.
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Ornek Picbasic Kodu:

@ DEVICE pic16F628A, INTRC_OSC_NOCLKOUT
@ device MCLR_off

@ Device WDT_off

@ Device Bod_off
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CMCON =7

VRCON=0

genlik var word

mesafe var word

Tetik VAR PortA.3 'PortA.2 = SRF04 trigger pin
Eko VAR PortA.5 'PortA.3 = SRF04 echo pin
Vo ok ok % ok % ok ok %k ok k ok ok ok ok ok ok

'LCD ayarlari

DEFINE LCD_LINES 2

Define LCD_DREG PORTb

Define LCD_DBIT 4

Define LCD_RSREG PORTb

Define LCD_RSBIT 1

Define LCD_EREG PORTb

Define LCD_EBIT 0

DEFINE LCD_RWREG PORTb; read/write register
DEFINE LCD_RWSBIT 3; read/write bit

T3k 3k 3k sk sk sk sk sk ok %k ok sk sk sk sk sk k

basla:

gosub ping

'Programiniz Bu kisimda yer alacaktir.

'gosub komutundan sonra mesafe degiskenimizde cm cinsinden uzaklik bilgisi tutulmaktadir.

'Ornegin:

Lcdout Sfe, 1, "Uzaklik:", #mesafe 'Lcd'de mesafeyi gosterecektir.

pause 100
goto basla
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Ping:
Trigger=0

PULSOUT tetik, 1  '10usS tetik sinyali Porta.3'den.

PULSIN Eko, 1, genlik ' Porta.5'den genlik okuyoruz, bilgiyi genlik degiskenine kaydediyoruz.

width = (genlik * 5)
pause 5

mesafe = (genlik ** 2257) '2257 genligi saniyeye cevirmek icin katsayimiz.

RETURN

Sensor hakkinda diger bilgiler icin http://www.robotus.net/sensor.asp linkini ziyaret ediniz.
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